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YPG系列无刷电子调速器 RC（遥控器）设置操作指引

特点：

- 六个可调整进角或自动进角调整

- 可调节锂/镍氢电池

- 可调刹车.硬度和速度与软启动成正比。

- 可以通过 RC 设置编程使油门杆范围利用最大化

- 可以在 8KHz-16KHz 之间每次 1KHZ 调整 PWM

- 高频率对应低感应马达，

- 频率越低开关损耗越少。

- 具有惯性滑行。可以通过程序卡 II 来禁用或激活惯性滑行。

- 惯性滑行明显减少了部分负荷范围内的损失，不过会在极少数情况下导致出现问题。有关速度控制方面，从部

分负荷到全负荷会有一个粗略的过渡，从而避免了在全功率下接入调速模式。

RC设置：

RC 设置常规菜单蜂鸣音序列：

摇杆在全油门时持续的单音蜂鸣表示是编程模式。

遥杆在空档位时一组逐渐减弱的蜂鸣音表示确认接收到讯号；接下来的其他蜂鸣音说明已识别到电池或电池类

型；之后一组逐渐增强的蜂鸣音表示 ESC 已经准备好了！电调可以工作了 请小心！

正确的设置对于锂电池来说至关重要，因此，ESC 每次通电时均会有声音发出。

Lipo 设置（Lipo 自动 模式 2-6（14）Cell）

2 声相同的蜂鸣音 => 2S Lipo 声音是

3声相同的蜂鸣音 => 3S Lipo 声音是

等等……

为了成功识别 3个甚至更多节数的电池芯，电池组应该总是处于充满电的状态!

否则，如果遇到数量多的电池，可能会漏一个电芯，从而过晚导致低电压保护。

也可通过选用程序卡 II 设置电池单节数量。

6 节以上的电池，蜂鸣音就会变成两声高音两声低音的模式。

暗示这么多的蜂鸣音是不切实际的。这么多的电芯无论如何不应用在自动模式上。建议用程序卡设置电芯数量。



2

当每个电芯电压达到 3.1V 时，低压保护即被启动。这是保守数值，然而它将可以延长锂电池寿命！因此，确认电

池电芯数量非常重要，以免出现错误的低电压保护。

固定的电压下限只能通过编程卡 II 来进行设置，您也可以通过编程卡 II 对锂铁聚合物电池进行固定的电压下限

设置。

镍镉/镍氢电池
 两声蜂鸣音高/低 => 镍氢模式

低电压保护限制在约等于：0.65 乘以每节的开路电压

因此，如果起飞前是 1.3V 的开路电压，那么电压下限为 0.91V/cell.

一般来说，为了确保低压侦测的可靠度，飞行前应连接充满电的电池。

备用（预留）可编程电压：

 2*2 不同的蜂鸣声音低/高/低/高

基础设置
基础设置相对来说比较快。启动之前应先通读该说明。否则有可能赶不上节奏。

1. 确保 ESC 处于关闭状态。打开发射器，将油门杆处于全功率状态，（确保是全油门的位置同时包括微

调）。

2. 将电机与 ESC 连接 ，接通电源这时会听到单一持续的蜂鸣声。 说明程序设置已经被激活。

3. 将油门杆的位置移至想要的空档位置。如果必须不要刹车，油门杆这里就要“完全的返回”的位置。如果

必须要刹车，将油门杆向下移动到离最低位还有约 20%的距离（因此不需要完全返回），这时会有两声

，低-高的蜂鸣音来确认油门杆的位置。这时油门行程已被储存

4. 这时，不移动油门杆等待确认音 接下来软启动被开始设置成功。等待确认音： 。

 软启动被保存。

 软启动带刹车，如果已经激活刹车功能，也同样会使用这个参数。

5. 设置飞机快速模式，同样按照基础设置（1-3）步骤操作，在 3步骤操作完成后请务必急时再将油门摇杆

推到全油门，又将会听到 声 后请迅速将油门杆再次推回至空档位置，这时 ESC 已经准备运行了然后

等待确认音。等待确认音： 。

 飞机快速启动被保存。

 飞机快速启动带刹车，如果已经激活刹车功能，也同样会使用这个参数

请注意，无刷马达几次超快速响应后可能会导致比稳定操作时产生更高电流损耗！因此，请慎用这种设置

调节方式。超快速响应只允许在必要时使用。

直升机飞行注意事项：

对于直升机来说，最好是将油门杆置于完全返回的位置（空档位置）！

非常重要的是，在自动旋转飞行训练过程中，油门不能完全归“零”！否则，一旦自动旋转中止将重新缓慢启

动，正常的软启动将会变得非常缓慢，这样最终导致摔机的可能，因此马达必须要一定的剩余转速，这样电子调

速器就不会以为它是一个重新的启动了。

高级设置：

如要进行高级设置，基础设置应该要进行过一次。
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1. 确保 ESC 处于关闭状态。打开发射器，将油门杆处于全油门状态。

2. 将电机与 ESC 连接 ，接通电源，这时会听到单一持续的蜂鸣声。

3. 大约响了 20 下之后。高级设置即被启动，前提是基础设置已经被设置过。

确认音： => 高级设置

如果没有听到持续的蜂鸣音，请立即断掉电源，重新操作一遍。如果天线没有拉开，请将遥控器置于接收器接收

良好的范围。

因为高级设置中只有先选择一个主菜单，因此应当首先确定要选择的主菜单：

将油门杆重新推回空档位置，选择主菜单来修改。

主菜单选项概览：

♪ ♪♪ ♪♪♪ ♪♪♪♪ ♪♪♪♪♪

刹车 电池类型 进角 PWM 频率 定速模式

在想要的设置蜂鸣音数响过之后，将油门杆推至全油门位置。。确认音：

注意：

如果没有选择参数，菜单项将再一次从“刹车”项开始，以此类推。

如果有选择会根据当前选项，电子调速器将切换到该参数下设置。

（子）菜单：

刹车/制动

将油门杆重新推回到空档位置。

在想要的设置蜂鸣音数响过之后，将油门杆推至全油门位置。确认音：

听到确认音过后，菜单选项已经完成编程！

如果油门杆被重新推至空档位置，当就绪信号响起时说明 ESC 已经就绪，准备开始工作了。这适用于每个编程步

骤。

如果没有进行选择，以上菜单选项将会重新开始，直到做完选择为止。

电池类型

电池类型选择

将油门杆重新推至空档位置：

♪ ♪♪ ♪♪♪

NiMh(镍氢) 2-6Lipo锂聚合物 Auto 自动 备用（预留）

在想要的设置蜂鸣音数响过之后，将油门杆推至全油门位置。。确认音： 设置完成。

进角

进角设置：再次将油门杆推回至空档位置。

ESC 启动时会伴有一声蜂鸣音（30°），随后依次增至 7声（自动进角）

♪ ♪♪

没有刹车 如果油门杆范围已做好设置，刹车即被激活
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举例：要设置 18°：三声蜂鸣音后将油门杆推至全油门位置。

♪ ♪♪ ♪♪♪ ♪♪♪♪ ♪♪♪♪♪ ♪♪♪♪♪♪ ♪♪♪♪♪♪♪
30° 24° 18° 12° 6° 0° 自动模式

在想要的设置蜂鸣音数响过之后，将油门杆推至全油门位置。确认音： 设置完成

PWM 频率

PWM 交换率设置：再次将油门杆推回至空档位置。

♪ ♪♪ ♪♪♪ ♪♪♪♪ ♪♪♪♪♪
8KHz 9KHz 10KHz 11KHz 12KHz

♪♪♪♪♪♪ ♪♪♪♪♪♪♪ ♪♪♪♪♪♪♪♪ ♪♪♪♪♪♪♪♪♪
13KHz 14KHz 15KHz 16KHz

在想要的频率设置时（B声计数）移动油门摇杆到全功率位置。确认音： 设置完成。

Governor Mode(♪♪♪♪♪)定速模式
再次将油门杆推回至空档位置

♪ ♪♪
Govermor mode off 关闭定速模式 Govermor mode on 打开定速模式

在想要的设置蜂鸣音数响过之后，将油门杆推至全油门位置。确认音： 设置完成。

在做完速度调整设置后，ESC 电子调速器在下次启动时会读取操作速度。所以，重要的是，要等到可以注意到有

轻微速度变化，这才说明调节设置已经被激活。

如果没有进行选择，以上菜单选项将会重新开始，直到做完选择为止。

提示：

设置时总会伴有蜂鸣音和电流，这样就可以将信息返回至 ESC 设置。

在设置完任何参数后，将油门杆推回空档位置会使 ESC 准备就绪。或者可以将 ESC 断开然后再连接，这样就可以

设置其他参数。


